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Graduatoria per l’assegnazione di un incarico di prestazione occasionale per attività di ricerca
(Bando di selezione del 07.02.2024 - scadenza: 22.02.2024;

Approvato con delibera del Consiglio di Facoltà del 31.01.2024, n. 7/2024)

Rangordnung zur Erteilung eines Auftrags für gelegentliche Mitarbeit in Bezug auf Forschungstätigkeit
(Ausschreibung vom 07.02.2024 – Einreichetermin: 22.01.2024;

Genehmigt mit Beschluss des Fakultätsrates Nr. 7/2024 vom 31.01.2024)

Approvata con decreto del preside della Facoltà di Ingegneria n. 41/2024 del 29.02.2024
Genehmigt mit Dekret des Dekans der Fakultät für Ingenieurwesen Nr. 41/2024 vom 29.02.2024
Riferimento / Kennziffer: P05
Progetto di ricerca / Forschungsprojekt: Robot-assisted Assembling and Disassembling to facilitate Remanufacturing and Product Reuse (TN221L REMANUFACTURING)
Descrizione dell’attività / Beschreibung der Tätigkeit:

L'attività del progetto riguarda la creazione di un Knowledge Graph e la programmazione di moduli software per la pianificazione automatica di azioni robotiche.
Die Projektaktivität betrifft die Erstellung eines Knowledge Graphs sowie die Programmierung von Softwaremodulen für die automatische Planung von Roboteraktionen.
PIS: E041497
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