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Riferimento / Kennziffer: P14

Progetto di ricerca / Forschungsprojekt:
Reconfigurable Collaborative Agri-Robots - Recoaro (TN2291)

Descrizione dell’attivita / Beschreibung der Tatigkeit:

Sviluppo e test di applicativi software per robot modulari riconfigurabili per applicazioni agricole in ambiente
montano.

L'attivita del progetto comprende il supporto a:

a) Sviluppo software, modellazione e simulazione di robot.

b) Analisi e valutazione di dati sperimentali.

¢) Scrittura di report e preparazione di materiale per la divulgazione dei risultati ottenuti nell'ambito
dell'attivita svolta.

Entwicklung und Test von Softwareanwendungen fiir rekonfigurierbare modulare Roboter fiir
landwirtschaftliche Anwendungen in bergigen Gegenden.

Die Projektaktivitdt umfasst Unterstiitzung fiir

a) Softwareentwicklung, Modellierung und Simulation von Robotern.

b) Analyse und Auswertung von Versuchsdaten.

¢) Verfassen von Berichten und Vorbereitung von Material fir die Verbreitung der Ergebnisse der Aktivitat.
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