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Progetto di ricerca / Forschungsprojekt:

“SALSA - Sensors and data for sports activity analysis”

Descrizione dell’attivita / Beschreibung der Tatigkeit:

La cooperazione mira alla consulenza per lo sviluppo di algoritmi per l'identificazione di specifici eventi spor-
tivi sulla base dei dati raccolti dai sensori. La consulenza aiutera a programmare i sensori, rispettivamente
ad analizzare i loro dati, che utilizzano I'accelerometro lineare a tre assi LIS3DH, tra l'altro il riconoscimento
dell'orientamento 4D/6D. Viene richiesto il supporto nello sviluppo di algoritmi che interpretano i dati dei
sensori utilizzando I'accelerometro lineare triassiale LIS3DH e li assegnano ad eventi di salita predefiniti co-
me cadute, pause, clipping, calate e supporto nella configurazione/programmazione dei sensori LIS3DH per
definire i parametri hardware necessari per I'esecuzione degli esperimenti (ad es. la frequenza di campiona-
mento o I'orientamento) / Die Mitarbeit hat die Beratung fur die Entwicklung von Algorithmen zur Identifika-
tion von spezifischen sportlichen Ereignissen aufgrund der gesammelten Sensordaten zum Ziel. Die Beratung
soll dabei helfen, Sensoren zu programmieren, bzw. deren Daten zu analysieren, die den Dreiachsen-
Linearbeschleunigungsmesser LIS3DH verwenden, u.a. soll die 4D/6D Orientierungserkennung erreicht wer-
den.Es wird die Unterstitzung bei der Entwicklung von Algorithmen erfordert, welche die Sensordaten unter
Verwendung des dreiachsigen linearen LIS3DH-Beschleunigungssensors interpretieren und diese an vordefi-
nierte Steigereignisse wie Stiirzen, Pausen, Clipping, Stiirzen zuordnen, sowie Unterstiitzung bei der Konfi-
guration/Programmierung von LIS3DH-Sensoren zur Definition der zur Durchfihrung der Experimente erfor-
derlichen Hardware-Parameter (z.B. Abtastrate oder Orientierung).
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